PLAN RADA PREDAVANJA IZ TEHNICKE MEHANIKE |

lzvanredni studij
ak.god. 2024/25.

1. | 08.10.2024.

Vektorski raéun

Sila kao vektor

Opis i prikaz sile i momenta

(moment na to¢ku, moment skupa sila, Varignonov teorem)
Spreg sila — moment sprega

Projekcija sile na os

2. Ekvivalentnost sustava sila
15.10.2024. | Rezultanta sustava sila (konkurentni sustav sila, komplanarni
sustav sila — j-ba pravca rezultante)
Veze i oslonci, glatka i hrapava ploha
Uvjeti ravnoteze:
toCka, tijelo, dva tijela vezana zglobom i Stapom, staticki sustavi,
dvije i tri sile, sila i moment
3. Elementi grafickih metoda
22.10.2024. | Grafostatika — Verizni poligon (rezultanta, rastavijanje, ravnotezZa),
Culmann-ova metoda, Ritter-ova metoda (rastavijanje, ravnoteza)
Teziste (crta, plostina i masa)
- teZiste raspodjeljenog opterecenja
4. Jednostavni konstruktivni sustavi: Jednostavna greda,
29.10.2024. | Gerberova greda, poluokvirni sustavi i trozglobni okvirni sustavi s i

bez zatege
Dijagrami unutarnjih sila

5. | 05.11.2024.

Dijagrami unutarnjih sila

6. | 12.11.2024.

ResSetkasti nosadci

7. | 19.11.2024.

Trenje klizanja

8. | 26.11.2024.
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